Installation und
Einrichtung

C und S Modelle

G Robomowr

friendly home



Wie funktioniert es?

®

GrofRe Baume
* Roboter kann problemlos dagegen fahren.
* In dieser GroRRe wird kein Begrenzungsdraht benotigt

Basisstation und Power-Box
* sendet ein Signal durch den Draht
* |adt die Batterie des Roboters

®

Roboter erkennt das Signal und wechselt
selbststandig die Richtung

@

Begrenzungsdraht bildet
eine virtuelle Mauer,
sichtbar nur

fir den Roboter

. . ) . . . L . Ein Draht ist um den ganzen Garten verlegt
Baume, die durch einen Graben, Blumenbeet o. &. umringt sind, bendtigen einen Draht und stellt die Grenze fiir den Roboter dar.

drumherum. @ @
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Open the Box

!

Planning Ahead

Vorausplanen !

Rasentyp

Position der
Basisstation

Stromversorgung

Hindernisse

Steigungen
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Rasentyp

Drei grundsatzliche Typen: min. 3-5 Meter

* Hauptzone

Der Roboter wird das komplette Gelande mahen
innerhalb der festgelegten Grenzen.

12=-2m(4tob5ft)

e Hauptzone und
Nebenzone

Der Roboter wird die Hauptzone mahen und
bewegt sich gemaR der Programmierung dann zur
Nebenzone, um diese zu mahen.

2-5m(B5t016ft)

* Separate Zone

Der Roboter maht jede Zone separat.

Eine Bewegung zwischen den Zonen ist nicht
moglich. Der Roboter muss in die separate Zone
gefahren bzw. getragen werden.

Main Zone
L

b
A
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Moglichkeiten fur die separate Zone

*kleine Rasenflachen, in den der Roboter mit einer Batterieladung die Flache abmahen kann

Wenn mdglich mit dem Draht der Hauptzone
arbeiten

Oder mit einem zusatzlichen Signalgeber (Zubehor)

230V Netz oder Batteriebetrieb moglich.

O Robomow:

Separated
Zone

Base Station &
Perimeter Box

Perimeter
Switch

Base Station &
Perimeter Box
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Position der Basisstation

yoern &7

C Modelle: e

e Aufdem Draht

min. 3 Meter zum Einfahren

" Main Zone

* In einer Ecke W
Unmittelbar auf der Rasenkante

e AuRerhalb vom Rasen
Min. 1,5m vom Rasen
Max. 4m aufRerhalb

Perimeter Island
30cm

*Nicht an Steigungen platzieren
und die Lédnge bis zu
Spannungsversorgung
beriicksichtigen!
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Position der Power Box

Die Power Box wird mit der Basisstation verbunden Power Box fixed
und soll am 230V Netz angeschlossen sein to the wall

* CModelle 15m Verlangerung

* S Modelle 20m Verldangerung

Power Box /\ \_

* Erzeugt das Kabelsignal N \I NS

* Steuert die Ladung e e .

* Meldet Diebstahl oder auch Roboter Abwesenheit e N ——

* Ist geeignet fir Outdoor Use

15m (Sdft) Extension
Cable (low voltage)

*sollte dennoch nach méglichkeit an einem
schattigen und kiihlen Platz montiert sein. Vor direkter
Sonneneinstrahlung schiitzen.
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Planen Sie die Verlegung des Drahtes

Weiche Hindernisse Harte Hindernisse
Objekte wie Blumenbeete, kleine Bdume u. 4. konnen  Hindernisse, die vertikal hoher als 15 cm
durch die Einrichtung von Inseln in die Induktions- und relativ hart sind wie z. B. Baume,
schleife geschiizt werden. Strommasten o. a., bendtigen
keine Inseln. Der Roboter wird bei
Induktionsinseln sind festgelegte Areale des Gartens, einer Kollision selbststandig die

die vom Roboter nicht befahren werden. Richtung anndern.
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Steigung und Gefalle

Gefille in der Steigung

Der Roboter kann in Bereichen innerhalb des Gartens arbeiten,
dessen Gefalle bei 35% liegt (35 cm Steigung pro 1m).

Wie berechne ich die Steigung? Induktionsschleife bei Gefille

35 cm (H6he) .
= 35% (Gefalle)

<

\ ?;%
)
\%

100 cm (Lange)

Der Draht kann an
Steigungen bzw. Gefille
mit maximal
10 % verlegt warden.

100cm (3.3 ft)
Length
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RoboRuler

Wall Edge 40cm (15.57)
Lawn Edge 35cm (14") .

Narrow Pass 14cm (5.5) —
Wire position @;
ROBORULER E ﬁ

for RS models

RoboRuler wird zum Einhalten des Abstands zwischen dem Draht und der Kante genutzt.

28cm fromWall ( 117)
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Inseln, Beete, Pools

Umringen Sie das Objekt vollstandig und
kehren Sie dorthin zurtick, wo Sie begonnen
haben.

12 Gﬂnbmm

Parimetar Wire Position

2 Wires under
same peg

-

T — o Parimeter Wire

Direction of setup:

Clockwise around
obstacle

Min. distance between
islands: 1m (3.3f).
Otherwise, demarcate
Jointly as one island

Die Drahte, die zur Insel und wieder zuruick
laufen, sollten parallel und sich berthrend
verlegt werden. Daher am besten beide Drahte
zusammen mit einem Nagel befestigen.
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Inseln, Beete, Pools

2 Wires under
same peg

-
-------
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Inseln, Beete, Pools
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Planung einer engen Durchfahrt

' M Sub-Zone ) )
Wenn der Durchgang schmal ist k » — SRR
nY.ALF E YL
(ca. 1.2 - 2m): - - -
; — Ferlmeer.qr Island
* mussen Sie den Draht in einer besonderen Art o]
verlegen, damit der Roboter die Ein- und Ausfahrt
erkennt T aon 4
> F'Hrllrll':"ll':"f.h.'vlﬂrll'.!
* Die spezielle Verlegung des Drahtes wird den toom | 4 —] e o
Roboter durch die Durchfahrt leiten. _

u
( W Main-Zone WM W
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O Robomow:

F—— — — — -

Planung einer engen Durchfahrt

Wenn der Durchgang breiter 2m ist
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Vor dem Ersteinsatz des Roboters muss die

RObomowo “Ersteinrichtung” durchgefuhrt werden.

friendly home




Verlegen des Begrenzungsdrahtes

Installation AbschlieRen

Erstinstallation

Srnal Nal sorevdriver

Landerauswabhl

Ma Wa Th Fr 5a Su

Zeit und Datum

Flache

Installation testen

18 0 Robomow:
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Operating Panel

Chep, 521

Scroll Cnoase ! Condem

Choose Measurements Units

Chap. 522

Meter Foot
C Fahrenheit
12 hours [AM / P

‘1?'1 Houwrs

Set Day & Time

Crap. 5.2.3

Set Lawn Size
Chap.5.2.4

19 G Robomow:

' Test Base Station Position

Chap. 525

PSS | Agapejew

o

‘! Peg Base

Chap. 5.2.5

Press OK

Reposition
& Bass Station




Schnellstartanleitung ('C- Modelle)

Teste Drahtposition

U003 wird auf dem Display angezeigt — Mit “OK” bestatigen->

Der Roboter folgt dem Draht. Sollte die Verlegung nich optimal sein, wird der Roboter mit Hinweisen helfen:

Den draht anpassen und mit OK bestatigen

WELL

DONE!

£
(K

Wenn die Schleife vollstangi abgefahren wurde, wird der Roboter in der Basis andocken und den nachsten Einsatz planen.
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NEW
X Platform

G Robomowr

friendly home



Choosecg:sgggzgﬁgcation N e U eS K O n Z e pt !

@

GO! ) Lay the wire
Your Robomow is ready 7 Wire your lawn
() No Base Test

® @

No Wire Test

@ @ No One-Time

Power up Set base Setu P

Connect Everything Install the Base Station
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Maogliche
Installationsmethoden

Installation in der
Ecke:
(Intern/Extern)

Direkt auf dem An der Kante !!!
Draht:



o

—

Min Tm

Min 1 m /33 ft







Now use the RoboRuler

(« 1)) )

. Ifthe edgeis relatively
flat, use DISTANCE




Hard Obstacles

U N
- sbARIGE

Set the Perimeter Wire CLOCKWISE around the obstacle,
otherwise Robomow will drive into the Perimeter Island or

won't be able to mow the area around it properly.




Zusatzliche Flachen

Mit einer
Durchfahrt

Ohne
Durchfahrt
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Abschluss der Verlegung

Sicherstellen, dass min. 1,5m fiir dei Einfahrt freibleiben

ﬂm PSS | Agapejew

Den letzten Herring so knapp wie
moglich an den ersten platzieren.
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Place the Base Statlon*andi




¢ Power Up
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1*
Tastenbedienung

G Robomowr

friendly home



Einschalten

Dricken Sie die Taste Go fiir 2 Sekunden //\

Zum Ausschalten muss die Taste erneut
fir 2 Sekunden gedriickt werden.

2 seconds
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41 (QRobomow:

Mahvorgang starten

Go! //'\

® @ ©®

C

Standard Mahen Kurzes Mahen
(bis zu 120 minutes) (60 Minuten)

)
D

@)
®
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suche die Station

Durch dricken der STOP / @
Taste wird der Roboter
angehalten.

Erneutes Driicken der STOP /  {)ste
gibt den Befehlt die Station
aufzusuchen.
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“D D” : Disabling Device

Wegfahrsperre!
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Disabling Device

Gﬂnbmnﬂw PSS | Agapejew

Verhindert das unbeabsichtigte Betrieb des
Roboters.

Wird der Schlissel abgezogen, wird der Einsatz
SOFORT unterbrochen.

Bei aktiviertem Diebstahlschutz bleibt dieser erhalten,
auch ohne Schlissel!



Disabling Device

ISR

Is rem ved

Running ...
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Thank youl!

‘3}Robonun~°

friendly home



