
Installation und 
Einrichtung

C und S Modelle
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5
Basisstation und Power-Box
• sendet ein Signal durch den Draht
• lädt die Batterie des Roboters

2

Begrenzungsdraht bildet 
eine virtuelle Mauer, 
sichtbar nur 
für den Roboter

6

Roboter erkennt das Signal und wechselt 
selbstständig die Richtung

4

Große Bäume
• Roboter kann problemlos dagegen fahren. 
• In dieser Größe wird kein Begrenzungsdraht benötigt

Ein Draht ist um den ganzen Garten verlegt 
und stellt die Grenze für den Roboter dar.

1

Bäume, die durch einen Graben, Blumenbeet o. ä. umringt sind, benötigen einen Draht 
drumherum.

3

Wie funktioniert es?



4 PSS | Agapejew

Open the Box

Planning Ahead

Position der 
Basisstation

Rasentyp

Stromversorgung

Hindernisse

Steigungen

Vorausplanen !

http://www.google.co.il/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&frm=1&source=images&cd=&cad=rja&docid=LZgoc2YtbmAMpM&tbnid=2f5Kz8Umrcb60M:&ved=0CAUQjRw&url=http://kristiholl.net/writers-blog/2013/11/thinking-first-backward-and-then-forward/&ei=WXicUvSSE8eW0QXmq4CYBQ&bvm=bv.57155469,d.bGE&psig=AFQjCNE1NISoS6igGFs7BrwWCIS8TpckLA&ust=1386072502352800
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Rasentyp
min. 3-5 MeterDrei grundsätzliche Typen:

• Hauptzone
Der Roboter wird das komplette Gelände mähen
innerhalb der festgelegten Grenzen.

• Hauptzone und 
Nebenzone

Der Roboter wird die Hauptzone mähen und 
bewegt sich gemäß der Programmierung dann zur
Nebenzone, um diese zu mähen.

• Separate Zone
Der Roboter mäht jede Zone separat. 
Eine Bewegung zwischen den Zonen ist nicht
möglich. Der Roboter muss in die separate Zone 
gefahren bzw. getragen werden.
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Main 
Zone

Main 
Zone

Separated
Zone

Base Station & 
Perimeter Box

Möglichkeiten für die separate Zone
*kleine Rasenflächen, in den der Roboter mit einer Batterieladung die Fläche abmähen kann

Wenn möglich mit dem Draht der Hauptzone
arbeiten

Oder mit einem zusätzlichen Signalgeber (Zubehör)

230V Netz oder Batteriebetrieb möglich.

Main 
Zone

Main 
Zone

Base Station & 
Perimeter Box

Perimeter 
Switch

Oder 

7 of 15
Planning Ahead
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Position der Basisstation

C Modelle:

• Auf dem Draht
min. 3 Meter zum Einfahren

• In einer Ecke
Unmittelbar auf der Rasenkante

• Außerhalb vom Rasen
Min. 1,5m vom Rasen
Max. 4m außerhalb

*Nicht an Steigungen platzieren 
und die Länge bis zu 
Spannungsversorgung 
berücksichtigen!
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Die Power Box wird mit der Basisstation verbunden
und soll am 230V Netz angeschlossen sein

• C Modelle 15m Verlängerung
• S Modelle 20m Verlängerung

Power Box 
• Erzeugt das Kabelsignal
• Steuert die Ladung
• Meldet Diebstahl oder auch Roboter Abwesenheit
• Ist geeignet für Outdoor Use

*sollte dennoch nach möglichkeit an einem

schattigen und kühlen Platz montiert sein. Vor direkter
Sonneneinstrahlung schützen.

Position der Power Box
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Planen Sie die Verlegung des Drahtes
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Steigung und Gefälle

Gefälle in der Steigung
Der Roboter kann in Bereichen innerhalb des Gartens arbeiten, 
dessen Gefälle bei 35% liegt (35 cm Steigung pro 1m).

Wie berechne ich die Steigung?

35 cm (Höhe)

100 cm (Länge)
= 35% (Gefälle)

Der Draht kann an 
Steigungen bzw. Gefälle

mit maximal 
10 %  verlegt warden.

Induktionsschleife bei Gefälle
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RoboRuler

RoboRuler wird zum Einhalten des Abstands zwischen dem Draht und der Kante genutzt.
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Umringen Sie das Objekt vollständig und 
kehren Sie dorthin zurück, wo Sie begonnen
haben.

Die Drähte, die zur Insel und wieder zurück
laufen, sollten parallel und sich berührend
verlegt werden. Daher am besten beide Drähte
zusammen mit einem Nagel befestigen.

Inseln, Beete, Pools
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Inseln, Beete, Pools
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Inseln, Beete, Pools
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Perimeter Wire Installation

Wenn der Durchgang schmal ist
(ca. 1.2 – 2m):

• müssen Sie den Draht in einer besonderen Art 
verlegen, damit der Roboter die Ein- und Ausfahrt
erkennt

• Die spezielle Verlegung des Drahtes wird den 
Roboter durch die Durchfahrt leiten.

Planung einer engen Durchfahrt
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Planung einer engen Durchfahrt
Wenn der Durchgang breiter 2m ist



One Time Setup

Vor dem Ersteinsatz des Roboters muss die 
“Ersteinrichtung” durchgeführt werden.
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Verlegen des Begrenzungsdrahtes

Installation Abschließen

Erstinstallation

Länderauswahl Zeit und Datum Fläche

Installation testen
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Schnellstartanleitung (´C`- Modelle)
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Teste Drahtposition

Der Roboter folgt dem Draht. Sollte die Verlegung nich optimal sein, wird der Roboter mit Hinweisen helfen:

U003 wird auf dem Display angezeigt – Mit “OK” bestätigen->

Wenn die Schleife vollstängi abgefahren wurde, wird der Roboter in der Basis andocken und den nächsten Einsatz planen.

Den draht anpassen und mit OK bestätigen

Schnellstartanleitung (´C`- Modelle)



NEW

X Platform
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Neues Konzept!

No Wire Test

No Base Test

No One-Time 

Setup
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Mögliche

Installationsmethoden

Installation in der 

Ecke:

(Intern/Extern)

Direkt auf dem

Draht:

An der Kante !!!
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Zusätzliche Flächen
Mit einer

Durchfahrt

Ohne

Durchfahrt



33 PSS | Agapejew

Abschluss der Verlegung

Sicherstellen, dass min. 1,5m für dei Einfahrt freibleiben Den letzten Herring so knapp wie
möglich an den ersten platzieren.
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RX installation and setup



1* 
Tastenbedienung
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Einschalten

Drücken Sie die Taste Go für 2 Sekunden

Zum Ausschalten muss die Taste erneut
für 2 Sekunden gedrückt werden.
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Mähvorgang starten

Go!

Standard Mähen
(bis zu 120 minutes)

Kurzes Mähen
(60 Minuten)
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suche die Station

Durch drücken der  STOP /      
Taste wird der Roboter
angehalten.

Erneutes Drücken der STOP /      Taste 
gibt den Befehlt die Station 
aufzusuchen.
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“D D” : Disabling Device

Wegfahrsperre!
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Verhindert das unbeabsichtigte Betrieb des 
Roboters.

Wird der Schlüssel abgezogen, wird der Einsatz
SOFORT unterbrochen.

Bei aktiviertem Diebstahlschutz bleibt dieser erhalten, 
auch ohne Schlüssel!

Disabling Device
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Disabling Device

Removing DD
GO/STOP when 
DD is removed

Idle
Running …



Thank you!


